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1. Bevezetés

A 1II. félévben a korabban megkezdett kutatdsi szalak mentén dolgoztam tovabb, am
jelentdsebb valtozast hozott a németorszagi Max Planck Institute for Intelligent Systems,
Perceiving Systems részlegén eltoltott 3 honapos gyakornoki munkam. Az aldbbiakban az
el6zd féléves struktira mentén Osszegzem a félév soran az egyes projektekben elért
eredményeket, eldrehaladast, illetve részletezem a gyakornoki id6 alatt végzett kutatdsom.

2. Az aktualis félévben elvégzett kutatasok ismertetése

2.1. Kollektiv termikelést mutatéo madarak fizikai paramétereinek vizsgalata

Az el6zd féléves riportban irt varakozasoknak megfeleléen Pedro Lacerda Dr. Nagy Maté
vezetésével 1), pontosabb becsléseket adott a golydk wing loading (tomeg / szarny feliilet)
paraméterére. Ezeken az 10j adatokon ismét elvégeztem a korabbi elemzéseket, és
Osszefliggéseket kerestem ezen becstilt értékek €s a madarak GPS jeladdjabol szarmaztatott
sebességek, illetve a gylirizés sordn felvett adatok kozt. Az elemzés alapjan sikeriilt
megmutatnunk, hogy az aerodinamikailag kedvezétlenebb paraméterekkel bird egyedek,
tobbek kozt rosszabb sikloszammal (egységnyi fliggdleges magassagvesztés soran berepiilt
vizszintes tavolsag) rendelkezd egyedek jobban eltérnek a szamukra teoretikusan optimalis
sebességektdl. Ezen az aron egyiitt maradnak a csoport jobban siklo tagjaival, feltehetdleg a
csoportos vandorlas eldnyeinek élvezése érdekében.

2.2. Dronok kornyezetérzékelésének fejlesztése

A KDP 06sztondijhoz kapcsolodoan folytatddott az ArUco marker alapi autondm precizios
leszallas fejlesztése. A marker detekcids script robosztusabba lett téve, a hierarchikus
markerek esetén alapértelmezett a nagyobbik markerre sziirés (annak megbizhatobb
informaciotartalma miatt), és a kisebbet csak abban az esetben kezdi keresni az algoritmus,
amennyiben a nagyobbik nincs detektalva. Jelenleg a kod dronok szoftveres kornyezetébe
val6 integralasa zajlik, szimulatoros kdrnyezetben mar sikerrel vannak detektalva a markerek.
A szimulator haszndlata, ¢s a kiilfoldi projekt miatt a mikrochipekkel valé munkam és a
korabban megkezdett “IBM Al Engineering Professional Certificate” online képzés a
félévben hattérbe szorult.


mailto:andras.zabo.work@gmail.com

2.3. Kornyezet 3-D rekonstrukcidoja markerek segitségével

Az eldzd félév nagy projektje is tovabbhaladt és az ArucoMapMakerTool (AMMT) nevet
kapta. A tesztelések sordn sok bug keriilt el6, ezek korrigdlasan, a szoftver
felhasznalobaratabba tételén, és egy konnyen olvashat6 (egyeldre privat) GitHub repository-n
dolgoztam. A metodoldgiai cikk kézirata sziiletében van, befejezése a tavaszi félévre van
utemezve.

2.4. Kollektiv dinamika

A lovak haremdinamikéjaval foglalkoz6 kutatas ebben a félévben is hattérbe kertilt, igy
késObbi szemeszterre tolodik. Ennek ellenére két alkalommal is részt vettem hortobagyi
adatgytiijtésben és megismertem a Nemzeti Park dolgozoit, kutatdit.

2.5. Gyakornoki projekt, automatizalt egyedfelismerés

Oktober kozepétdl janudr kozepéig a Max Planck Intézetben volt szerencsém gyakornoki
pozicioban kutatni Jun. Prof. Dr. Aamir Ahmad csoportjdban. Az ott altalam frissen
megkezdett projekt részét képezi a Kooperativ Doktori Program keretein beliil tdAmogatast
nyert kutatasi terviinknek. Az egyiittmiikodés célja egy gépi latas alapi gyors, robosztus
egyedfelismerd algoritmus fejlesztése. Ehhez megismerkedtem a kép parositas (image
matching ¢és image retrieval) alapjaival, lokalis kulcspontokkal, és az azokat leird
vektorokkal, illetve a kapcsolodd algoritmusokkal. Sikerilt igéretes eredményeket elérni
mind futdsi id6, mind pontossag szempontjabol. A gyakornoki idd letelte ellenére a projekten
tovabb fogok dolgozni a kovetkezd félévben, és a folyamat megfeleld fazisdban az
eredményeket egy cikk forméjaban fogom 6sszegezni.

3. Publikaciok

A kollektiv termikeld madarak fizikai paramétereinek vizsgalataval kapcsolatos tarsszerzoi
cikk benyujtasa folyamatban van, az ArucoMapMakerTool-t bemutatdé metodoldgiai cikk
kéziratan pedig tovabbra is dolgozom.

4. Konferenciak

o  “ANTS 2024, Fourteenth International Conference on Swarm Intelligence”
o Konstanz, Németorszag, 2024.10.09 - 2025.10.11.

5. Tanulmanyi tevékenység az aktualis félévben

A félévben elvégzett egyetemi kurzusok:
e Elméleti evoluciobiologia EA (FIZ/3/005E), Dr. Meszéna Géza



6. Egyebek

6.1. Osztondijak, palyazatok, versenyek

o “ELTE Tudomanykommunikacios verseny 2024 kiilondij

e 3 honapos gyakornoki pozicio
o Max Planck Institute for Intelligent Systems, Perceiving Systems
o Tiibingen, Németorszag, 2024.10.15 - 2025.01.14.



