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1. Bevezetés
A 1II. félévben a kordbban megkezdett kutatdsi szalak mentén dolgoztam tovabb. Az

alabbiakban az eldz0 féléves struktira mentén dsszegzem a félév soran az egyes projektekben
elért eredményeket és eldorehaladast.

2. Az aktualis félévben elvégzett kutatasok ismertetése

2.1. Kollektiv termikelést mutato madarak fizikai paramétereinek vizsgalata

Az 1. félévben elvégzett szamitasaim Ota Pedro Lacerda és témavezetdom Dr. Nagy Maté
tovabbfejlesztette a légaramlatokat és termikeld madarakat komplex mddon szimulald és
elemzd rendszert. A modositadsoknak koszonhetéen az 0j kimeneteken kell majd ismét
elvégeznem a kordbbi szamitasokat, igy az eddig hasznalt adatelemzési 1épéseket
egyszerlibbé és gyorsabban futtathatova tettem, hogy a kiértékelést konnyen el tudjam majd
végezni az 1j adatok birtokdban.

2.2. Dronok kornyezetérzékelésének fejlesztése

A CollMot Kft.-vel valo egylittmiikodés a félév soran intenzivebbé valt. A
kornyezetérzékelés elméleti ismereteinek megszerzése érdekében folytattam az “IBM Al
Engineering Professional Certificate” képzést, mely 6 online kurzusbodl all. A korabban
elvégzett kurzus mellett a félévben tovabbi 3-at teljesitettem, igy rovid idon beliil a teljes
képzést le fogom zarni. Ezen tul elkezdtik az ArUco marker alapti autoném precizios
landolas fejlesztését. Ehhez elkészitettem egy leszallast tdmogatd hierarchikus marker
elrendezést és az ennek a detektalasara alkalmas algoritmust, tovabba mélyebb ismereteket
szereztem arra vonatkozoan, hogy milyen kamera paraméterek jatszanak kulcsszerepet a
sikeres detektalasban. Ezek alapjan az elsd tesztkamerdkat meg is rendeltiik, és hamarosan
mar képesek lesziink a dronokrol is detektalni a markereket. A leszallashoz sziikséges magas
FPS (frames per second) igény miatt a kordbbi NVIDIA Jetson Nano mikroszamitogép
helyett a nagyobb teljesitményli Texas Instruments SK-TDA4VM chippel dolgoztam a
félévben.

Ezeken tul kétszer segitettem a cég munkajat terepen (Farkashegyi reptér, Gydr), illetve
sikerrel jelentkeztem a julius végi “The IEEE RAS Summer School on Multi-Robot Systems”
pragai nyari egyetemre, ahol egy poszter formajaban be is fogom mutatni a CollMot Kft. 1j
fejlesztéseit.
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2.3. Kornyezet 3-D rekonstrukcidoja markerek segitségével

A 1II. félév soran a legtobb id6t erre a projektre szantam. Ennek eredményeképpen
elkészitettem egy olyan algoritmust, mely segitségével milliméteres pontossaggal képesek

crer

meghatarozni. Ezaltal az elhelyezett markerekrol készitett j6 mindségili vided alapjan lehetdvé
valik a tavolsagok pontos mérése. Jelenleg a kod végleges verzidjan dolgozom, illetve egy
metodoldgiai cikk kéziratat készitem el6 a projekt lezarasaként.

2.4. Kollektiv dinamika

A lovak haremdinamikajaval foglalkozo kutatdst a fentebbi ketté projekt fajsulyossaga miatt
a félévben nem folytattam, igy az a III. félévre tolodik.

3. Publikaciok

Egy tarsszerzoi cikk kézirata sziiletdben van a fent részletezett kollektiv termikeld madarak
fizikai paramétereinek vizsgalataval kapcsolatos eredményekbdl, illetve az ArUco markerek
3-D lokalizaciojara kidolgozott algoritusbol egy metodoldgiai cikk kézirata is késziil.

4. Konferenciak

® “The IEEE RAS Summer School on Multi-Robot Systems”
o Praga, 2024.07.29 - 08.02.
o Poszter bemutatasa

5. Tanulmanyi tevékenység az aktualis félévben

A félévben elvégzett egyetemi kurzusok:
e Kornyezeti aramléasok fizikaja EA (FIZ/3/017E), Dr. Vincze Miklos
e (Grafok a bioinformatikaban (FIZ/3/063E), Dr. Palla Gergely

A félévben elvégzett online kurzusok:

e “Building Deep Learning Models with TensorFlow”
o IBM kurzus
o sikeres teljesités (oklevél)

e “Introduction to Deep Learning & Neural Networks with Keras”
o IBM kurzus
o sikeres teljesités (oklevél)

e “Machine Learning with Python”
o IBM kurzus
o sikeres teljesités (oklevél)



6. Egyebek

6.1. Osztondijak, palyazatok, versenyek

e Palyaztam az “ELTE Tudomdanykommunikdcios verseny 2024 -re, de még nem
érkezett visszajelzést

6.2. Oktatasi tevékenység

o A félévben a “Klasszikus és modern fizikai mérések tanaroknak” (fizlab2f19lo) labor
tartasaban segédkeztem



